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 29．某小组在做“用单摆测定重力加速度”实验后，为进一步探究，将单摆的轻质细线改为刚性重杆。通过查资料得知，这样做成的“复摆”做简谐运动的周期
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，IC式中为由该摆决定的常量，m为摆的质量，g为重力加速度，r为转轴到重心C的距离。如图（a）所示，实验时在杆上不同位置打上多个小孔，将其中一个小孔穿在光滑水平轴O上，使杆做简谐运动，测量并记录r和相应的运动周期T，然后将不同位置的孔穿在轴上重复实验，实验数据见表，并测得摆的质量m＝0.50kg。

	r/m
	0.45
	0.40
	0.35
	0.30
	0.25
	0.20

	T/s
	2.11
	2.14
	2.20
	2.30
	2.43
	2.64


（1）由实验数据得出图（b）所示拟合直线，图中纵轴表示＿＿＿＿＿。

（2）IC的国际单位为＿＿＿＿＿，由拟合直线得到IC的值为＿＿＿＿（保留到小数点后二位）。，
（3）若摆的质量测量值偏大，重力加速度g的测量值＿＿＿＿（选填“偏大”、“偏小”或“不变”）
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答案： （1）T2r  （2）kg·m2，0.17   （3）不变

解析： 用单摆测定重力加速度
（1）由
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     水平坐标要求是r2，继续整理：得
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r

mg

I

r

T

c

2

2

2

2

4

4

p

p

+

=

  

     所以纵坐标，是T2r，注意不要把g放到上，这个是要求的值

     做实验时，是记录周期T和r，计算出T2r，g是未知的

     质量m是定值，由公示
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  纵坐标按T2rm 按说也可以
     这需要验证一下：     根据表中数据：找一个简单的0.2和2.64，得

     r2=0.2*0.2=0.04        T2r=2.64*2.64*0.2=1.40  

     找图像中的点，基本对应    如果是T2rm再乘0.5，就只有0.7了，不符合图像

     所以，纵坐标是T2r
（2）   IC的单位：这是考察的单位制的问题

     两个不同单位的物理量，是不可能加到一起的。

     如受力1N和1kg，代表意义不同。不可能相加
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公式中，和mr2加到一起，说明，它和mr2单位相同，

     所以我们要求的实际上是mr2的单位：kg·m2

        图像的截距
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 也就是
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，这里不需要计算出来
          图像的截距
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            得
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  题目要求保留两位小数

 （3）由
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          上边看出，根据斜率可以可以求出g，而斜率中是没有质量的，所以与m无关 
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